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Muller-Technology Conthey SA souhaite intégrer un robot de la marque Fanuc 

dans une structure de communication existante entre un automate Omron et un 

robot Stäubli. Cela sera effectué sur un banc de test. 

 

 

 

Le robot 6 axes Fanuc utilisé est un " LrMate 200iD/4S " 

qui est le plus petit produit de la gamme. Il sera 

contrôlé par un " R-30iB Plus " intégrant en option une 

carte de sécurité et une carte de communication 

Ethercat 

 

 

 

 

 

Une communication Ethercat ainsi que " Safety " 

sera effectuée entre l’automate Omron et le 

robot Fanuc en suivant la logique et les tables 

de données déjà établies pour les robots Stäubli. 

 

 

 

Un programme de Pick & Place sera effectué afin de valider 

le travail de développement effectué et apporter un aspect 

visuel au projet. 

 

 

 

 

Le but est de pouvoir déterminer les points positifs et négatifs de cette nouvelle 

intégration et déterminer s’il serait viable de l’intégrer dans des projets clients. 
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